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Lichtstrahlenempfanger fiir Laserpositioniergerate 

Die Erfindung bezeichnet einen Lichtstrahlenempfanger, insbesondere eine handhabbare 
passive Zieltafel fiir den sichtbaren Laserstrahl eines Laserpositioniergerates. 



Derartige Lichtstrahlenempfanger dienen auf Baustellen einerseits zur Markierung von 
Objekten nach einem vorgegebenen flachig bewegten oder strahlenformig ruhenden 
Laserstrahl und andererseits zur Ausrichtung des Laserpositioniergerates nach einer 
vorgegebenen Markierung am Objekt. 

Nach der EP508590 beinhalten handhabbare aktive Zieltafein eine elektrooptische Sensor- 
zeile mit einem von der Ausrichtung der Zieltafel zum Laserstrahl gesteuerten Signalgeber 
sowie an den Randern eingebrachte Markierungskerben. Derartige aktive Zieltafein benoti- 
gen fur den Sensor eine Stromquelle und weisen daher im rauen Umgang auf Baustellen nur 
eine eingeschrankte Zuverlassigkeit auf. 

Nach der US5818633 beinhalten handhabbare passive Zieltafein in einem kompakten, 
transparenten Koststoffkorper eingeformte Fresnellinsen, welche den punktuell auftreffenden 
Laserstrahl sichtbar aufweiten. Nach der US5710647 wird der einfallende Laserstrahl uber 
ein im transparenten Koststoffkorper eingeformtes Axicon in zwei Teilstrahlen aufgeteilt und 
^ diese uber Hologramme zur Strahlaufweitung in zwei unterschiedlich helle Teilflachen 
angezeigt, wodurch eine Ausrichtung entsprechend des Helligkeitsunterschieds ermoglicht 
wird. Die Herstellung der prazisen, optisch aktiven Strukturen ist relativ aufwendig. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht in der Realisierung einer sehr einfachen passiven 
Zieltafel fur Laserpositioniergerate. 

Die Aufgabe wird im wesentlichen durch die Merkmale der unabhangigen Anspruche gelost. 
Vorteilhafte Weiterbildungen ergeben sich aus den Unteranspruchen. 



Im wesentlichen weist ein als Zieltafel fur den sichtbaren Laserstrahl eines Laserpositionier- 
gerates ausgefuhrter Lichtstrahlenempfanger an der, bei zweckentsprechender Verwendung 
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dem Laserstrahl normal zugewandten, fur sichtbare Lichtstrahlen diffusen Reflektionsflache 
zumindest eine, zum Laserstrahl im Winkel <45°schrage, Reflektorflache auf . 

Durch die einfach herzustellende schrage Reflektorflache wird ein auf diese auftreffender 
Laserstrahl stumpfwinkellg reflektiert und lateral vom virtuellen Schnittpunkt des Laserstrahls 
mit der Reflektionsflache versetzt von der diffusen Reflektionsflache angezeigt, wodurch 
uber diesen vergrossernden Versatz eine genaue Feineinstellung bezuglich der auf die 
Reflektorflache auftreffenden Laserstrahlen ermoglicht wird. 

Vorteiihaft sind zumindest zwei Reflektorflachen spiegelsymmetrisch angeordnet und weiter 
vorteilhaft als reflektierende Seitenflachen eines gleichschenkeligen dreikantigen Reflektor- 
prismas ausgebildet, welches mit seiner Basisflache in der Reflektionsflache liegt. Somit ist 
insbesondere beim, infolge einer Relativbewegung beobachtbaren, Ubergang des virtuellen 
Schnittpunktes auf der Dachkante des Reflektorprismas, welches einer exakten Positionie- 
rung des Laserstrahls entspricht, ein beidseitig wechselnder und somit unstetiger Sprung 
bezuglich des Versatzes beobachtbar, der eine exakte Positionierung ermoglicht. 

Vorteilhaft verlauft dieses Reflektorprisma auf der diffusen Reflektionsflache langs einer 
Geraden, wodurch langs einer Achse eine exakte Positionierung ermoglicht wird. 

Weiter vorteilhaft schneiden sich zwei derartige, je langs einer Geraden verlaufenden, 
Reflektorprismen unter einem Winkel von 90°, wodurch ein Positionierkreuz mit einem 
Mittelpunkt gebildet und eine Positionierung bezuglich zweier Achsen ermoglicht wird. 

Alternativ vorteilhaft bildet das Reflektorprisma eine dreiseltige, vierseitige, vielseitige oder 
kreisformige gerade Pyramide mit der Grundflache in der Reflektionsflache aus, wodurch 
eine Positionierung bezuglich eines Punktes ermoglicht wird. 

Vorteilhaft sind in den Verlangerungen der Dachkanten und/oder der Reflektorflachen des 
Reflektorprismas an den Aussenrandern der Zieltafel eine oder mehrere Markierungskerben 
eingebracht. 

Die Erflndung wird bezuglich eines vorteilhaften Ausfuhrungsbeispiels naher eriautert mit: 

Fig. 1 als Zieltafel mit Reflektorprisma 

Fig. 2 als Zieltafel mit Reflektorprisma als Positionierkreuz 

Fig. 3 als Zieltafel mit Reflektorprisma als Pyramide 




Nach Fig. 1 weist ein, als Zieltafel 1 fur den sichtbaren Laserstrahl 2 eines nicht dargestellten 
Laserpositioniergerates ausgefuhrter, Lichtstrahlenempfanger eine fur sichtbare Lichtstrahlen 
diffuse Reflektionsflache 3 mit runden Leuchtflecken und zwei, zum Laserstrahl 2 im Winkel 
a<45° schrage, vorgelagerte Reflektorflachen 4a, 4b auf. Der auf diese schragen, 
vorgelagerten Reflektorflachen 4a, 4b auftreffende Laserstrahl 2 wird stunnpfwinkelig 
reflektiert und lateral von einem virtuellen Schnittpunkt S des Laserstrahls 2 mit der 
Reflektionsflache 3 um einen lateralen Versatz Ax versetzt von der diffusen Reflektionsflache 
3 als elliptische Leuchtflecke angezeigt. Die beiden Reflektorflachen 4a, 4b sind 
spiegelsymmetrisch angeordnet. Die Reflektorflachen 4a, 4b sind als reflektierende 
Seitenflachen eines gleichschenkeligen dreikantigen Reflektorprismas 5 ausgebildet, 
welches mit seiner Basisflache in der Reflektionsflache 3 liegt und dessen Dachkante 6 
langs einer Geraden y verlauft. 

Nach Fig. 2 schneiden sich zwei, je langs einer Geraden x, y verlaufende, Reflektorprismen 
5a, 5b unter einem Winkel von 90° und bilden ein Positionierkreuz mit einem Mittelpunkt O 
aus. In den Verlangerungen der Dachkanten 6a, 6b der Reflektorprismen 5a, 5b sind an den 
Aussenrandern der Zieltafel 1 jeweils Markierungskerben 7 eingebracht. 

Nach Fig. 3 bildet das Reflektorprisma 5 eine vierseitige gerade Pyramide mit der Grund- 
flache in der Reflektionsflache 3 aus. In den Verlangerungen der Reflektorflachen 4a, 4b, 4c, 
4d des Reflektorprismas 5 sind an den Aussenrandern der Zieltafel 1 jeweils Markierungs- 
kerben 7 eingebracht. 



ZUSAMMENFASSUNG 

Ein Lichtstrahlenempfanger fur den Laserstrahl (2) eines Laserpositioniergerates mit einer 
diffusen Reflektionsflache (3) weist eine Reflektionsflache (3) und zumindest eine, zum 
Laserstrahl (2) in einem Winkel (a) <45°schrage, Reflektorflache (4a, 4b) auf. 
FIG. 1 
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